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國外警衛機器人陸續進駐大型購物中心，不免會吸引好奇的民眾觸摸、圍觀，其中最大的問題是容易淪為孩童們的欺負對象。為此，日本研究團隊進行模擬實驗，開發出
能夠逃離小孩魔掌的演算法。

  

對稀有的警衛機器人充滿好奇是人之常情，如果一兩位民眾在機器人身邊圍觀，基本上不會出太大的問題。但是，當一群監護人不在身旁的小孩圍著機器人，無視於機器人
讓路要求，將之困在其中，甚至對機器人拳打腳踢、暴力相向時，可能就會產生危險。

  

為了避免這樣的情況發生，日本 IRC
知能機器人科技研究所、大阪大學、龍谷大學和東海大學的科學家，利用包含了孩童行動和暴力模組的模擬實驗，打造出欺負迴避演算法。讓機器人面對暴力潛在危機
時，會立即改變目的地設法逃離魔掌。

  

根據《Gigazine》報導，具體來說當機器人與人類接觸時，會檢測互動時間、附近人口密度，以及是否存在 1.4
公尺以下的孩童等資訊。爾後，採取行動從孩童身邊，逃向成人團體附近或人口密度高的場所。
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測試結果也顯示，經過模擬實驗的洗禮後，擁有逃脫技能的機器人被欺負的比例明顯下降。

  

此外，團隊也訪問了那些欺負機器人的小孩有何原因，得到的答案是 74% 表示很像人類，只有 13% 認為是機器人，所以才會做出這樣的行為。
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